IUT de Nimes, Départ. G.E.1.1. PLANNING horaire Projet : Robot Labyrinthe Ligne
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Présentation

T.P. : Préparation

T.P. : Manipulation

Cours : Eagle

Carte Capteurs : Schéma et Typon

Carte Capteurs : Fabrication i Estimation
Robot : Schéma et Cablage i Dans les temps
Robot : Programmation i En retard
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